
Digitaalinen säätöteoria (DST) kaavakokoelma 
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RST‐säätösuunnittelun Diophantoksen yhtälöt kun prosessia kuvaa 
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: 

AS+BR=P 
AS’+B‐R=P  S=B+S’, B=B+B‐ 
AΔS’+BR=P S=S’Δ 
 AΔS’+B‐R=P  S = S’ΔB+, B=B+B‐ 

Diophantoksen AS+BR=P yksikäsitteinen ratkaisu löytyy kun  
degS=degB‐1, degR = degA‐1, degP=degA+degB‐1. 

 
Nousuajan approksimointiin voi käyttää: 

ω
ζ 6.016.2

r
+

=t . 


