470463A  TIETOKONEAVUSTEINEN SAATOSUUNNITTELU
Tentti 7.10.2005 (I konen/Aaltonen)

1. Matriisi X on médritelty seuraavasti:

X=[1 2;3 4]
Millaiseen tulokseen paétyvét seuraavat MATLABIN komentorivikomennot ?
aA =X

b)B = X*X + X *X

c)C = sum(X)*X(:,1)

d)D = max(X)*m n(X)

e E = find(X==4) 10p.

2. Millaisilla komennoilla méarittelet MATLABIIN seuraavia systeemejd kuvaavat Iti-objektit ?
Y
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C) Y(S) = 2 kun systeemin viive on 2.5 sekuntia 10 p.

U(s) (10s+1)(5s+1)

3. Tarkastellaan seuraavaa M1SO —systeemi&:
s-1 25

Y(s)= e Uy (s)r e T 2 Uls),
joka muodostuu kahdesta siséénmenosta U l(s.) ja Uz(s).
a) Miten tarkistat MATLABIIla MISO-systeemin yksikkdaskel vasteet?
b) Miten muodostat MATLABIlla vastaavan SISO-systeemin, jonka sisédnmenonaon Uz(s) ja
ulostulona Y(s)?
c) Esita kaks tapaajoilla voit tutkia takaisinkytketyn jarjestelman stabiilisuutta eri vahvistuksien K
arvoillaM ATLAB/Simulinkill& kun prosessin siirtofunktio on annettu yll& 10 p.

4. Selitd omin sanoin:

a) Mitajuuriurakertoo?

b) Kuinka juuriuraa kaytetdan sdatésuunnittel ussa?

c) Mitatekemista juuriurallaja suhdesdadolla on keskenaén?

MillaisillaMATLABIn komennoillajuuriuran saa piirrettyd? 10 p.

| 5. Sdlita mita ARX ja OE mallirakenteet ovat, ja mité eroa niill& on? 10p. |




